
 1   (Représenter k.𝒖⃗⃗ )  
Placer les points 𝑀, 𝑁 et 𝑃 tel que : 

𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  =
1

2
𝑢⃗ + 𝑣  ; 𝐴𝑁⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = −

2

3
𝑣  ; 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ =

1

2
𝑢⃗ −

2

3
𝑣  

 
 

 2   (Coordonnées)  
Déterminer les coordonnées  
des vecteurs : 

 
 

 3   (Lecture graphique)  
Dans chacun des cas, compléter les égalités 
suivantes en utilisant un nombre réel. 

 
 

 4   (Droite graduée) 
Sur une droite graduée, on a placé les points 𝐴, 𝐵, 
𝐶, 𝐷 et 𝐸. Dans chacun des cas trouver le nombre 
réel 𝑘 tel que 𝑣 = 𝑘. 𝑢⃗  

 
a. 𝑣 = 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝑢⃗ = 𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗               

b. 𝑣 = 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ et 𝑢⃗ = 𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

c. 𝑣 = 𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝑢⃗ = 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗               

d. 𝑣 = 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ et 𝑢⃗ = 𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ 

 5   (Circuit) 

Les vecteurs 𝑢⃗ , 𝑣 , 𝑤⃗⃗  et 𝑡  sont représentés sur la 
figure ci-dessous. A partir du point 𝑂, on définit un 
« circuit » par les égalités vectorielles suivantes : 

𝑂𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝑢⃗  ; 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −2𝑤⃗⃗  ; 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −4𝑢⃗  ; 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −2𝑣  ; 

𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 2𝑤⃗⃗  ; 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −2𝑡  ; 𝐹𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −3𝑤⃗⃗  

 
1) Placer les points 𝐴, 𝐵, 𝐶, 𝐷, 𝐸, 𝐹 et 𝐺. 

2) Exprimer les vecteurs 𝑡  et 𝑤⃗⃗  en fonction des 
vecteur 𝑢⃗  et 𝑣 . 

3) a. Exprimer 𝑂𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ en fonction de 𝑢⃗  et 𝑣 .  
b. Vérifier graphiquement votre résultat 

 6   (Réduire) 
Dans chaque cas, réduire l’expression suivante : 

 

 7   (Segment 1) 

1) Tracer un segment [𝐴𝐵] de longueur 6 𝑐𝑚 
2) Placer les points 𝐶, 𝐷, 𝐸 tel que : 

𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
1

3
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ ; 𝐵𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ =

1

2
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ ; 𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −

1

2
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

3) Trouver les nombres 𝑥, 𝑦 et 𝑧 tel que 

 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝑥𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ ; 𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑦𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ ; 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑧𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

 8   (Segment 2) 
Soit [𝐴𝐵] un segment de longueur 10 𝑐𝑚.  

On considère le point 𝐷 tel que : 𝐷𝐴⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 4𝐷𝐵⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 0⃗  

1) Montrer que  𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ =
4

5
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  

2) Construire le point 𝐷 

 9   (Dans un repère) 

Soient les points 𝐴(4; 2), 𝐵(−2; 1), 𝐶(−3; 5) ainsi 

que le point 𝑀(𝑥; 𝑦) tel que 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  = 2𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 3𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗. 
1) Faire une figure 

2) Calculer les coordonnées de 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗, 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ et de 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗   
3) En déduire par le calcul les coordonnées de 𝑀 
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