
Géométrie 2nd Vecteurs 

 

 1  – Définitions 

Définition 1 : On considère deux vecteurs 𝑢⃗  et 𝑣 . 

• La somme de 𝑢⃗  et 𝑣 , noté  𝑢⃗ + 𝑣 , est le vecteur associé à la translation obtenue en enchainant la    

    translation de vecteur 𝑢⃗ , puis celle de vecteur 𝑣 . 

• L’opposé de 𝑢⃗ , noté −𝑢⃗ , est le vecteur qui a même direction, même longueur que 𝑢⃗  mais un sens différent.   

• La différence des vecteurs 𝑢⃗  et 𝑣 , est le vecteur 𝑢⃗ − 𝑣 = 𝑢⃗ + (−𝑣 )  

Somme 

  
On met les vecteurs « bout à bout ». 

Opposé 

 
On inverse le sens de la flèche. 

Différence 

 
On fait la somme de 𝑢⃗  et de −𝑣   

Remarque : On a −𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗.              A x                                 x B  
 

Propriété 1 : On considère trois vecteurs 𝑢⃗ , 𝑣  et 𝑤⃗⃗ . On a les propriétés suivantes : 

(1) Associativité : 𝑢⃗ + (𝑣 + 𝑤⃗⃗ ) = (𝑢⃗ + 𝑣 ) + 𝑤⃗⃗   (2) Commutativité : 𝑢⃗ + 𝑣 = 𝑣 + 𝑢⃗   

(3) Elément neutre : 𝑢⃗ + 0⃗ = 0⃗ + 𝑢⃗ = 0⃗    (4) Symétrique : 𝑢⃗ + (−𝑢⃗ ) = 0⃗  

 2  – Coordonnées 

Propriété 2 : On considère deux vecteurs 𝑢⃗ (𝑥
𝑦
) et 𝑣 (𝑥′

𝑦′) 

• 𝑢⃗ + 𝑣 (𝑥+𝑥′

𝑦+𝑦′)       • −𝑢⃗ (−𝑥
−𝑦

)   • 𝑢⃗ − 𝑣 (𝑥−𝑥′

𝑦−𝑦′) 

Exemple 2 : Soient 𝑢⃗ (5
4
)et 𝑣 ( 3

−2
) deux vecteurs.  

1) Calculer les coordonnées de : 

• 𝑢⃗ + 𝑣  = (5+3
4−2

) = (8
2
)      • −𝑣 = ( −3

−(−2)
) = (−3

2
)     • 𝑢⃗ − 𝑣 = ( 5−3

4−(−2)
) = (2

6
) 

2) Représenter ces trois vecteurs et vérifier graphiquement ces résultats 

 3  – Propriétés géométriques de la somme 

Propriété 3 : Pour tous points 𝐴, 𝐵, 𝐶 et 𝐷 du plan, on a : 

• Relation de Chasles :  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

• Règle du parallélogramme : 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ ⇔ 𝐴𝐵𝐶𝐷 est un parallélogramme. 

Exemple 3 : A l’aide de la relation de Chasles, simplifier les expressions suivantes : 

• 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗    • 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐾𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝑇𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐾𝐴⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝐾𝐴⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐾𝑃⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ 

• 𝐶𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ + 𝑀𝑅⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  + 𝑅𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐶𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 0⃗      • 𝐴𝑍⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 𝐸𝑍⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐸𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝑍⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝑍𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐸𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ −𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
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